
 

 
De juiste PSU voor uw actuator te kiezen: 
 
Er zijn veel parameters die de keuze van de voeding kunnen beïnvloeden. Maar de twee 
belangrijkste parameters waar u rekening mee moet houden zijn INDUCTIEVE BELASTING en 
tegen-EMK mogelijkheden. De inductieve belasting die u ervaart wanneer de actuator start en 
de tegen-EMK die u ervaart wanneer de actuator stopt. Andere parameters die u niet mag 
verwaarlozen zijn “blokkeerstroom” wanneer de actuator een harde stop tegenkomt en 
normale continue belasting. 
 
Starten van DC-actuator 
 
Op het piekmoment waarop een actuator wordt gestart, staat het anker in de 
gelijkstroommotor stil en wordt er geen tegen-EMK gegenereerd. Het enige onderdeel dat de 
startstroom beperkt, is de ankerweerstand, die bij de meeste gelijkstroommotoren een zeer 
lage waarde heeft (ongeveer één ohm of minder), zoals weergegeven in de vergelijking. 

 
 
Voor een normale actuator is de startstroom hetzelfde als de blokkeerstroom van de DC-motor 
en voor een normale Bansbach-actuator als volgt: 
 
easyE35-12V : 9.4 A  
easyE35-24V : 5.2 A  
easyE50-12V : 43.7 A  
easyE50-24V : 31.2 A  
easyE60-24V : 83.7 A  
 
De inschakelstroom zal, afhankelijk van de belasting, gedurende ongeveer 200 ms worden 
toegepast. De voeding moet deze hoge stroom dus minimaal 200 ms kunnen verwerken. 
 
Het kan zijn dat de voeding die gebruikt wordt de volledige stroom kan leveren of dat de 
voeding gebouwd is voor hoge inductieve belastingen. Dit kan een Boost-functie of een blanco 
venster zijn. 
 
Actuator controllers:  
 
Eén manier om een groot deel van de inductieve belasting te bemiddelen, kan zijn door een 
controller te gebruiken om de spanning en stroom van de actuator te beheren.  
Het toevoegen van een controller geeft de mogelijkheid om langzaam de spanning in te voeren 
en daarmee ook de stroom die naar de actuator gaat. Dit zal de benodigde stroom van de PSU 
sterk verminderen. De reductie van blokkeerstroom naar benodigde stroom kan 1/3 tot 2/3 
van de stroom bedragen. 
Maar het is belangrijk dat de PSU nog steeds inductieve belastingen kan verwerken. 



 

Stoppen van een DC-actuator 
 
Bij het stoppen van een actuator door de stroom van de DC-motor in de actuator te 
verwijderen gaat de motor als generator werken. Deze energieopwekking wordt EMK of 
elektrische motorische kracht genoemd. Deze stroom wordt nu teruggestuurd naar de 
stroomvoorziening. De PSU zal dit in de meeste gevallen als een te hoge stroom of kortsluiting 
beschouwen en uitschakelen. 
In veel gevallen kan dit ook bemiddeld worden door het gebruik van een controller, maar soms 
is het nodig om andere middelen in te zetten als de PSU dit niet aankan. Dit kan een actieve 
breuklastregelaar zijn. 
 
Zo kiest u de juiste PSU voor uw Bansbach-actuator: 
 
We gaan uit van het gebruik van een easyE-i of één van onze andere controllers en het gebruik 
van een PSU die is ontworpen voor gebruik met inductieve belastingen. 
 
Voor alle controllers zijn er verschillende reactievertragingen. Dit kan “max. stroomvertraging” 
of “I-tripvertraging” zijn. Het doel is om geen overgevoelig systeem te krijgen dat stopt bij een 
zeer kleine stroomfluctuatie. Ze kunnen variëren van 100 ms tot 500 ms. “Normaal gesproken” 
mag de stroom in deze specifieke tijd boven de normale, toegestane waarde stijgen. Dit wordt 
gespecificeerd als “Overstroom”- of “I-trip”-niveau. 
 
De normale maximale vollaststroom voor Bansbach-actuatoren: 
easyE35-12V : 3.8 A  
easyE35-24V : 1.8 A  
easyE50-12V : 16 A  
easyE50-24V : 8 A  
easyE60-24V : 11.5 A  
 
Dit zijn de aanbevolen waarden om in te stellen als “overstroom” of “I-trip” voor de controllers. 
Bij het kiezen van de juiste PSU moet u dus rekening houden met de inductieve belasting en de 
overstroomvertragingen. 
  



 

 
Vuistregel: 
Kies een PSU met een powerboost van 50% of één die 50% groter is dan je nodig hebt. 
 
Voorbeeld van een zeer goede specificatie voor een PSU: 

 
 
 
Hier zie je dat piekvermogen van 150% – “Dus hij heeft een boost-functie”. 
En in de documentatie hebben ze verklaard:

 

 

 
Dit is dus een PSU met “BOOST”,  hij is gebouwd voor inductieve belastingen en kan terug-EMK 
aan. 
 
Opsomming: 
150% capaciteit, of boost. 
Gemaakt voor inductieve belasting. 
Gemaakt voor het omgaan met terug-EMK. Vooral belangrijk voor grotere actuatoren zoals 
easyE-50 en easyE-60. 


